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Датчик сили можна під'єднати до реєстраторів даних Nova5000, MultiLogPRO або TriLink. 
Це популярний дводіапазонний силовий датчик, який здатний вимірювати штовхальну та тягову сили. Датчик має два діапазони дії: ±10 Н або ±50 Н. Він легко кріпиться на кільцевий штатив чи до рухливого візка, або ж застосовується як ручні пружинні ваги.  Датчик сили може застосовуватися при проведенні різних дослідів з фізики. 

Типові дослідження   

· Вивчення закону Гука 
· Вимірювання сил тертя
· Вимірювання сили на рухливому візку 

· Вивчення простого гармонічного руху 
· Вивчення сили та імпульсу під час зіткнення 
Принцип роботи 
Датчик вимірює силу за принципом тензометра, на основі прогинання брусу. Прикріплені  з обох боків брусу тензометри трохи змінюють опір у міру прогинання брусу. Ці резистори вбудовані в мостову схему, тому зміни опору призводять до невеликих змін напруги. Схема посилювача всередині датчика підвищує цю напругу для її вимірювання у інтерфейсі цифрової лабораторії. До мостової схеми включені потенціометри для налаштування Роздільності та напруги, що виникає, коли силу не прикладено. Датчик сили було розроблено для створення напруги, яка лінійно змінюється з прикладенням сили. 
Характеристики датчика

	Діапазон:
	- 10 Н до +10 Н
- 50 Н до +50 Н

	Точність:
	±2 % від повного діапазону

	Роздільність (12-біт) для ±10 Н:
Роздільність (12-біт) для ±50 Н:
	0,005 Н
0,025 Н

	Частота замірів за замовчуванням:
	10 замірів на секунду

	Особливості 
	Поставляється із гвинтом регулювання посилення та двостороннім калібрувальним гвинтом 


Технічні особливості
Здійснюйте тарирування приладу на нуль Н перед кожним використанням, відключивши датчик сили від реєстратора даних, а потім знову увімкнувши. Завжди тарируйте датчик, орієнтуючись на хід експерименту. 

Калібрування

Датчик сили поставляється вже повністю відкаліброваним. Проте, на випадок, якщо вам буде необхідно проводити подальше калібрування, датчик оснащений гвинтом регулювання посилення та двостороннім калібрувальним гвинтом. 
Калібрування зміщення: 

1. Включіть реєстратор даних.

2. Закріпіть датчик сили у вертикальному положенні, щоб гачок був направлений донизу. 

3. Оберіть діапазон ±10 Н.

4. Під’єднайте датчик сили до реєстратора даних.

5. Почніть реєстрацію даних.

6. Вставте плоску викрутку в отвір калібрування зміщення і повільно прокрутіть калібрувальний гвинт, поки показник не буде встановлено на нуль (переконайтеся, до датчика не прикладено силу). 

Калібрування посилення:

1. Виконайте калібрування зміщення, як зазначено вище. 

2. Оберіть діапазон ±50 Н. 
3. Повісьте зразкову вагу (приблизно 30 Н) на гачок датчика.

4. Почніть реєстрацію даних.

5. Вставте плоску викрутку в отвір калібрування зміщення і повільно прокрутіть калібрувальний гвинт, поки не будуть встановлені контрольні показники. 
	Примітка: Ви можете здійснювати калібрування посилення і при діапазоні ±10 Н за умови застосування меншої ваги. 


Застосування датчика сили з реєстратором даних Nova5000 та програмним забезпеченням MultiLab
1. Запустіть програмне забезпечення MultiLab CE.

2. Під’єднайте датчик сили до виходу Nova5000 (починаючи з І/О-1). Програмне забезпечення MultiLab автоматично розпізнає датчик. 
3. Натисніть кнопку Встановлення на головній панелі інструментів і запрограмуйте частоту замірів реєстратора даних та кількість зразків. Натисніть кнопку Пуск на головній панелі інструментів і розпочніть вимірювання. 
Вибір позитивного напряму
У програмному забезпеченні MultiLab штовхання датчика за замовчуванням розпізнається як позитивна сила. Щоб змінити позитивний напрям (тяга – позитивна) на протилежний, відкрийте діалогове вікно Параметрів Датчика:
1. Натисніть кнопку Реєстратор на головній панелі інструментів.

2. Натисніть кнопку Параметри та відкрийте діалогове вікно біля Позитивного напряму сили. 
3. Оберіть потрібну опцію. 

4. Натисніть ОК. 

Застосування датчика сили з реєстраторами даних MultiLogPRO або TriLink та програмним забезпеченням MultiLab
1. Запустіть програмне забезпечення MultiLab.
2. Під’єднайте датчик сили до виходу реєстратора даних (починаючи з І/О-1). Програмне забезпечення MultiLab автоматично розпізнає датчик.
3. Натисніть кнопку Встановлення на головній панелі інструментів і запрограмуйте частоту замірів реєстратора даних та кількість зразків. Натисніть кнопку Пуск на головній панелі інструментів і розпочніть вимірювання.

Вибір позитивного напряму

У програмному забезпеченні MultiLab штовхання датчика за замовчуванням розпізнається як позитивна сила. Щоб змінити позитивний напрям (тяга – позитивна) на протилежний, відкрийте діалогове вікно Властивостей Датчика:

1. Натисніть кнопку Майстер налаштування [image: image3.png]


 на головній панелі інструментів.

2. Натисніть кнопку Властивості [image: image4.png]


 навпроти входу датчика сили. 
3. Відмітьте позиції навпроти обраних опцій. 

4. Натисніть ОК. 

Встановлення поточних показників на нуль
1. Запустіть програмне забезпечення MultiLab (з вашого комп’ютера або з Nova5000).
2. Під’єднайте датчик сили до першого виходу реєстратора даних І/О-1.
3. Програмне забезпечення MultiLab автоматично розпізнає датчик сили. 
4. Натисніть Встановлення на головній панелі інструментів. 
5. Натисніть кнопку Властивості[image: image5.png]


 навпроти виходу датчика сили. 
6. Виберіть вкладку Встановлення на нуль.
7. Відмітьте позицію Встановити поточні показники на нуль. 
8. Натисніть ОК.
9. Запрограмуйте частоту замірів реєстратора даних та кількість зразків. Натисніть Пуск на головній панелі інструментів і розпочніть вимірювання.
Приклад застосування датчика сили
Динамічна та статична сила тертя
До блоку в стані спокою прикладено силу, що наростає. Ця сила дорівнює силі статичного тертя і вимірюється за допомогою датчика сили. Коли блок починає рухатися, статична сила змінюється на кінетичну і послаблюється. Наведений нижче графік демонструє зміну статичного тертя на кінетичне.  
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    Мал.1: Зміна статичного тертя на кінетичне
Технічна підтримка

За технічною підтримкою Fourier звертайтесь за наступними адресами:

Web-сторінка: http://www.fourier-sys.com/support_support.html
Електронна адреса: support@fourier-sys.com
Перш ніж звернутися за технічною підтримкою, ознайомтеся із переліком поширених питань за адресою: http://www.fourier-sys.com/support_faq.html  
Авторське право та гарантія 

Усі стандартні датчики Fourier Systems мають гарантію терміном 1 рік, що означає, що на період 12 місяців з дати доставки датчики не матимуть суттєвих дефектів стосовно матеріалів та якості виготовлення. 

Дана гарантія не включає випадки поломки продукту, спричинені неналежним або неправильним використанням.

Дана гарантія не включає витратні матеріали Fourier Systems, такі як електроди, батареї, наклейки ЕКГ, кювети та розчини для зберігання або буфери (буферні розчини).  
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