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 Датчик магнітного поля       DT156
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Датчик магнітного поля може під’єднуватися до реєстраторів даних Nova5000, MultiLogPRO або TriLink.
Датчик магнітного поля працює у двох діапазонах та ідеально підходить для проведення великої кількості досліджень електричних та магнітних властивостей. Діапазон низької чутливості може застосовуватися для вивчення природи та напруженості магнітних полів соленоїдів, електричних приладів та постійних магнітів, а діапазон високої чутливості – для дослідження магнітного поля Землі. Датчик розміщений у корпусі Fourier Systems і постачається разом із двостороннім калібрувальним гвинтом. 
Типові дослідження   
· Вимірювання магнітного поля Землі 
· Дослідження магнітного поля поблизу постійного магніту 
· Дослідження магнітного поля поблизу струмонесучого дроту
· Дослідження магнітного поля всередині соленоїду
· Магнітне поле кілець Гельмгольца
· Вимірювання індукційного струму та електрорушійної сили     
Принцип роботи 
Датчик магнітного поля застосовує датчик Холла, який виробляє напругу, що є пропорційною до магнітного поля. Датчик вимірює осьову складову магнітного поля (паралельно до трубки датчика).   
Лінія, позначена на передній стороні датчика, зазначає точне положення елемента на ефекті Холла. Датчик магнітного поля вимірює позитивні значення, коли магнітне поле спрямоване на датчик (дивіться малюнок нижче).  
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Мал.1: Датчик магнітного поля 
Характеристики датчика

	Діапазон:
	±10 мТл
± 0,2 мТл

	Точність:
	±6 % від повного діапазону

	Роздільність 12-біт): 
	Для: 0 – 10 мТл:  5 µT

Для: 0 – 0,2 мТл: 0,1 µT

	Частота замірів за замовчуванням: 
	10 замірів на секунду

	Характеристики:
	Постачається із двостороннім калібрувальним гвинтом  


Калібрування 

Датчик DT156 постачається повністю відкаліброваним. Для подальшого калібрування зверху на трубці датчика встановлений калібрувальний гвинт. Розмістіть датчик у магнітному полі та розпочніть реєстрацію даних. Вставте плоску викрутку у калібрувальний отвір і повільно прокрутіть калібрувальний гвинт, поки не отримаєте контрольне значення. 
Вибір діапазону 
Пересуньте перемикач чутливості зверху на трубці датчика на бажаний діапазон: високий (±0,2 мТл) або низький (±10 мТл).

Застосування датчика магнітного поля з реєстратором даних Nova5000 та програмним забезпеченням MultiLab
1. Запустіть програмне забезпечення MultiLab CE.

2. Під’єднайте датчик магнітного поля до виходу реєстратора даних (починаючи з І/О-1). Програмне забезпечення MultiLab автоматично розпізнає. 
3. Натисніть кнопку Встановлення на головній панелі інструментів і запрограмуйте частоту замірів реєстратора даних та кількість зразків. Натисніть кнопку Пуск на головній панелі інструментів і розпочніть вимірювання. 
Застосування датчика магнітного поля з реєстраторами даних MultiLogPRO або TriLink та програмним забезпеченням MultiLab
1. Запустіть програмне забезпечення MultiLab.
2. Під’єднайте датчик магнітного поля до виходу реєстратора даних (починаючи з І/О-1). Програмне забезпечення MultiLab автоматично розпізнає датчик. 
3. Натисніть кнопку Встановлення на головній панелі інструментів і запрограмуйте частоту замірів реєстратора даних та кількість зразків. Натисніть кнопку Пуск на головній панелі інструментів і розпочніть вимірювання.

Вибір одиниць вимірювання
MultiLab відображує дані у мТл (мілітеслах). Щоб змінити мТл на одиницю гаус:
1. Натисніть кнопку Встановлення на головній панелі інструментів.
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 навпроти входу датчика магнітного поля. 

3. Відмітьте позиції навпроти обраних одиниць вимірювання магнітного поля.

4. Натисніть ОК. 

Встановлення поточних показань датчика магнітного поля на нуль 

1. Запустіть програмне забезпечення MultiLab (з вашого ПК або з Nova5000). 

2. Під’єднайте датчик магнітного поля до першого виходу реєстратора даних І/О-1. 

3. Програмне забезпечення MultiLab автоматично розпізнає датчик магнітного поля.

4. Натисніть кнопку Встановлення на головній панелі інструментів. 

5. Натисніть кнопку Властивості [image: image5.png]


 навпроти входу датчика магнітного поля.
6. Виберіть вкладку Встановлення на нуль (Обнуління).
7. Помітьте клітинку навпроти позиції Встановити поточні показання на нуль.  
8. Натисніть ОК. 

9. Запрограмуйте частоту замірів реєстратора даних та кількість зразків. Натисніть кнопку Пуск на головній панелі інструментів і розпочніть вимірювання.
Приклад застосування датчика магнітного поля
Магнітне поле кілець Гельмгольца 
В цьому досліді ми відображаємо магнітне поле вздовж осей кілець Гельмгольца, застосовуючи датчик магнітного поля та датчик відстані. 
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Мал. 2: Магнітне поле, створене парою кілець Гельмгольца 
Технічна підтримка

За технічною підтримкою Fourier звертайтесь за наступними адресами:

Web-сторінка: http://www.fourier-sys.com/support_support.html
Електронна адреса: support@fourier-sys.com
Перш ніж звернутися за технічною підтримкою, ознайомтеся із переліком поширених питань за адресою: http://www.fourier-sys.com/support_faq.html  
Авторське право та гарантія 

Усі стандартні датчики Fourier Systems мають гарантію терміном 1 рік, що означає, що на період 12 місяців з дати доставки датчики не матимуть суттєвих дефектів стосовно матеріалів та якості виготовлення. 

Дана гарантія не включає випадки поломки продукту, спричинені неналежним або неправильним використанням.

Дана гарантія не включає витратні матеріали Fourier Systems, такі як електроди, батареї, наклейки ЕКГ, кювети та розчини для зберігання або буфери (буферні розчини).  
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