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 Датчик обертового руху       DT148A
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Датчик обертового руху є багатофункціональним пристроєм, що вимірює рух/положення і може під’єднуватися до реєстраторів даних Nova5000, MultiLogPRO або TriLink.
Датчик відслідковує кутове положення та вказує напрям руху. 
Застосування датчика обертового руху з програмним забезпеченням MultiLogPRO та MultiLab:
· Кутова швидкість та прискорення можуть відображатися у дуже високій роздільній здатності
· Вимірювання рівномірного руху, такі як положення, швидкість та прискорення можуть відображатися у роздільній здатності 0,1 мм. Такі вимірювання здійснюються шляхом катання шківу по площині або ж підвісивши шків на пружину.
· Обчислення кількості поворотів шківу датчика. 
Типові дослідження   

· Кругові рухи на вертикальній площині (тільки із застосуванням MultiLogPRO)
· Інерція обертання зосередженої маси

· Фізичний маятник 
· Потенціальна енергія у застосуванні фізичного маятника
· Закон збереження моменту імпульсу 
· Рівномірний рух на динамічній доріжці (тільки із застосуванням MultiLogPRO)
· Другий закон Ньютона (тільки із застосуванням MultiLogPRO)
Принцип роботи 
Датчик обертового руху складається з оптичного шифратора, під’єднаного до головної осі датчика. Шифратор створює 1440 імпульсів на кожний повний поворот шківу датчика. Мікропроцесор всередині датчика обертового руху рахує ці імпульси і створює вихідну напругу у діапазоні 0-5 В, відповідно до кількості імпульсів. Шифратор також відображає напрям шківу, в той час як мікропроцесор подає імпульс на кожний поворот, дозволяючи реєстратору підрахувати кількість поворотів шківу. Вісь шківу має низький коефіцієнт тертя. Це не має практичного впливу на проведення досліджень гармонічного руху або фізичного маятника. 
Характеристики датчика

	Діапазон:
	±128 °

	Роздільність (12-біт): 
	0,062 °

	Точність:
	±0,125 °

	Максимальна швидкість:
	1 м/с

	Частота замірів за замовчуванням: 
	10 замірів на секунду

	Радіус триступінчатого шківу: 
	0,025 м, 0,015 м, 0,005 м

	Напрям руху:
	Відображається 

	Тип входу реєстратора: 
	Цифровий

	Рекомендоване застосування датчика
	Застосовуйте, коли реєстратор даних підключений до адаптера постійного / змінного струму 


Технічні особливості
· Оскільки датчик обертового руху споживає струм відносно високої напруги, наполегливо рекомендується застосовувати його, коли реєстратор даних підключений до джерела постійного / змінного струму. 
· Кут, під яким знаходиться шків в момент під'єднання датчика обертового руху до реєстратора даних, буде встановлено на нуль. 

· Датчик обертового руху має підключатися лише до першого чи другого цифрового виходу на реєстраторах MultiLogPRO або TriLink та до всіх виходів на реєстраторі Nova5000.
Перелік обладнання – DT148

· Датчик обертового руху 
· Триступінчатий шків
· Монтажний стержень
Додаткове обладнання – АС015

Маятник, що складається з довгого легкого алюмінієвого штоку та двох мідних мас, які можуть кріпитися на будь-якому місці тонкого штоку. 
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Встановлення обладнання 
Датчик обертового руху постачається із триступінчатим шківом на обертовому валу.

Його можна прикріпити на підтримуючий стержень, застосовуючи монтажний стержень, що входить в комплект поставки. Цей монтажний стержень слід вкрутити в отвір датчика обертового руху.
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Під'єднання додаткового обладнання до датчика обертового руху
За допомогою викрутки Philips вийміть гвинт, що разом утримує триступінчатий шків та обертовий вал (див. мал. 1). Вийміть триступінчатий шків та розмістіть його нижнім (найбільшим) колом доверху. Зауважте, що триступінчатий шків та обертовий вал на датчику обертового руху налаштовані тільки для монтажу в одному положенні (див. мал.2).
Стержень маятника можна прикріпити до датчика обертового руху двома шляхами, за допомогою гвинта. Перший – застосувавши отвір у центрі стержня для встановлення інерції обертання зосереджених мас, другий – застосувавши отвір на кінці стержня, для використання його у якості маятника (див. мал.3).
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	Мал. 1
	Мал. 2
	Мал. 3


Калібрування

Датчик обертового руху не потребує калібрування.
Застосування датчика обертового руху з реєстратором даних Nova5000 та програмним забезпеченням MultiLab
1. Запустіть програмне забезпечення MultiLab CE.

2. Під’єднайте датчик обертового руху до виходу реєстратора даних. Якщо застосовується лише датчик обертового руху, слід під’єднати його до виходу І/О-1. 
      Програмне забезпечення MultiLab автоматично розпізнає датчик обертового руху. 
3. Натисніть кнопку Встановлення на головній панелі інструментів і запрограмуйте частоту замірів реєстратора даних та кількість зразків. Натисніть кнопку Пуск на головній панелі інструментів і розпочніть вимірювання. 
4. За замовчуванням, вимірювання кутового положення в MultiLab відображається у градусах. 
Застосування датчика обертового руху з реєстраторами даних MultiLogPRO або TriLink та програмним забезпеченням MultiLab
1. Запустіть програмне забезпечення MultiLab.
2. Під’єднайте датчик обертового руху до виходу реєстратора даних. Якщо застосовується лише датчик обертового руху, слід під’єднати його до виходу І/О-1. 
            Програмне забезпечення MultiLab автоматично розпізнає датчик обертового руху
3. Натисніть кнопку Встановлення на головній панелі інструментів і запрограмуйте частоту замірів реєстратора даних та кількість зразків. Натисніть кнопку Пуск на головній панелі інструментів і розпочніть вимірювання.

4. За замовчуванням, вимірювання кутового положення в MultiLab відображається у градусах. 
5. Для відображення інших вимірювань, таких як швидкість або прискорення, чи інших одиниць, здійсніть налаштування діалогового вікна Властивості датчика:
а. Натисніть кнопку Встановлення на головній панелі інструментів.
b. Натисніть кнопку Властивості [image: image6.png]


 навпроти входу датчика обертового руху. 

с. Відмітьте позиції навпроти обраних вимірювань та одиниць.

d. Якщо обрано вимірювання рівномірного руху, натисніть вкладку Параметри відображення та виберіть чи введіть радіус шківу.  

е. Натисніть ОК. 

     6.    Для обчислення кількості поворотів шківу датчика:

а. Переключіть реєстратор MultiLogPRO у режим 8 датчиків та оберіть Датчик дощу 0-240 мм із списку вхідних датчиків.

b. Натисніть кнопку Властивості [image: image7.png]


 навпроти входу Датчика дощу 0-240 мм.

с. Відмітьте позицію Лічильник крапель.

            d. Натисніть ОК. 
Приклад застосування датчика обертового руху
Рух маятника
Нижче наведено типовий графік, що демонструє рух маятника із використанням датчика обертового руху.
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Діагностика несправностей 
Якщо графік відображається із перешкодами, від’єднайте кабель від датчика та реєстратора даних, а потім знову його під’єднайте. 
Технічна підтримка

За технічною підтримкою Fourier звертайтесь за наступними адресами:

Web-сторінка: http://www.fourier-sys.com/support_support.html
Електронна адреса: support@fourier-sys.com
Перш ніж звернутися за технічною підтримкою, ознайомтеся із переліком поширених питань за адресою: http://www.fourier-sys.com/support_faq.html  
Авторське право та гарантія 

Усі стандартні датчики Fourier Systems мають гарантію терміном 1 рік, що означає, що на період 12 місяців з дати доставки датчики не матимуть суттєвих дефектів стосовно матеріалів та якості виготовлення. 

Дана гарантія не включає випадки поломки продукту, спричинені неналежним або неправильним використанням.

Дана гарантія не включає витратні матеріали Fourier Systems, такі як електроди, батареї, наклейки ЕКГ, кювети та розчини для зберігання або буфери (буферні розчини).  
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